
485 통신부
부져
매칭 버튼

풍/우/태양 12V
센서 접속  GND
           CLS

232직렬통신

DC 12V+(백색)
신호예비(흑)

위/아래신호(갈)
접지 (청)
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Self-locking AI Automatic slide window operator    
   
인공지능형 자체 잠금 방식 미다지 창문개폐기  
                                 
모델:AWC34CA-XXX 사용자 매뉴얼

◆ 리모컨 매칭 방법에는 2가지 방법이 있다.

1. 수신기 매칭 버튼을 이용하는 방법
   수신기 매칭 버튼을 3초이상 누르고 있으면 삐—
   소리가 2번 들리고 단속적으로 삐소리가 나는데 이는
   중간 단계 로 대기 상태이다.

2. 리모컨만 이용하는 방법
   리모컨의 ( □ )정지버튼(중간에 있는) 약 4초간 
   누르고 있으면 표시 백-램프가 바르게 깜박거리는데
   이때 전원을 투입하면 바로 삐- 소리가 5회 울리는데
   이는 매칭 대기 상태를 의미한다.

위 2가지중 한가지 완료 후에  ( △ )위 버튼을 누르고 
있느면 삐- 소리가 3번 울리는데 이제 성공한 것이다.

3. 작동 방향 변경 설정 밥법
본 기능은 월 스위치 유티트를 사용하는 경우에 해당.

매칭이 완료된 후에 리모컨 (▽)버튼을 길게 누르고 
있으면 삐-소리가 3회 울리는데 이후에는 위/아래 와 
전원선 L1와 L2가 서로 바뀌었다는 신호이다.

4. 출하전 설정 값

1. 매칭 완료 후에 매칭 버튼을 길게(약3초이상) 누르면 
삐-소리가 3번 나는데 이는 출하전 공장도 설정으로 
복귀 되었음을 나타낸다.

2. 매칭 완료 후에 리모컨의 정지버튼(□)을 삐- 소리가 
3회 날때까지 약3초간 누른다. 이제 공장도 설정 값 
으로 복귀되었음을 나타낸다.

* 주의 : 리모컨에 의한 작동방향 설정 및 공장도 설정
  복귀 기능은 수신기와 리모컨이 매칭 된 이후에 만
  가능하다. 

■ 특 징

1. 라인(L,N) 전압으로 액튜에이터를 제어 할 수 있다.
2. 소프트 스타트 기능: 기동 시 모터 속도를 점차적으로 

올려 정상 속도에 도달하도록 한다.
3. 소프트 스톱 기능: 정지 시 모터 속도를 점차적으로 

내려서 조용한 멈춤을 이루게 한다.
4. 과전류 보호 기능: 작동 중에 전류가 1.5A,이상 상승 

하면 모터 보호를 위해 자동으로 가동이 멈춘다.
5. 과부하 보호 기능: 작동 중에 기구의 허용 범위를 

초과하는 부하일 경우 자동으로 가동을 멈춘다.
6. 무선 제어 기능: 액튜에이터 무선 조작 기능.
7. 자체 잠금 미캐니즘 설계로 외부에서 수동으로 열 수 

없어 도둑의 침입을 방지할 수 있다.

8. 이동거리 메모리 기능: 전자식 위치 센서를 직접 
수집하는 구조로 기존의 리미트 스위치 방식을 
대체하여 정밀한 제어와 기구의 수명을 연장시켰다.

9. 전원을 차단 후에는 클러치 레버를 간단하게 당겨 
해제함으로 수동으로 창문을 열수 있는 기능.

10. 중앙 통신 기능: 빌딩 자동제어 등 집중 제어 시스템 
에 접속시킬 수 있는 RS485통신 프로토콜 지원.

11. 낑김 방지 기능: 작동 중에 장애물이 끼어 고정됨을 
방지하는 기능으로 장애물에 걸리는 경우 일단 후퇴 
후 5회 재 시도(리바운드)한 후에도 제거되지 안을 
경우 자동으로 멈춘다.

12. 사용자가 리바운드(재 시도) 세기를 조절할 수 있다.
13. 사용자가 액튜에이터 이동속도 조정 기능.
14. ZIGBEE 통신 모듈 내장(옵션)
15. 풍속, 강우, 태양광 센서 유니트의 접속 단자 기본
   제공되어 우천, 태풍 등에 자동 창문 닫침 기능(옵션)

■ 기술 사양
형 식 번 호 : AWC34CA.XXX
모      델  : Self-locking
공 급 전 원 : 90~240VAC 50/60Hz
최 대 속 도 : 35mm/S
최 대 출 력 : 30W
통신 인터페이스: RF433.92/옵션: RS232/485/ZIGBEE
하우징 구격 : IP21
고정잠 김힘 : 2000N
최대 미는힘 : 500N
최대이동거리: 2500mm
최대 당김힘 : 80N.cm
핀치력 인식 : 담김 힘의 10%

■ 제어 파넬 기능 설명

보조 기기
풍/태양광/강우 센서 복합 유니트

모터제어 부
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■ 설치 방법

■ 조작 방식에 따른 결선 방법

■ 이동 속도 설정
본 액튜에이터는 4단계 레벨의 속도 조절이 가능한데 
사용자가 직접 현장에서 설정을 변경할 수 있다. 공장 
출하 시에 기본으로 2단계에 설정되어있다.

매칭 버튼을 길게(약 10초 이상)누르고 있으면 단속적인 
삐- 소리가 3회 나면서 다음 연속으로 삐-이 나는데 
이는 속도 설정 대기 상태임을 나타낸다. 이때 짧게 이 
버튼을 누르는데 삐- 소리 1회는 1단계, 2회는 2단계를 
나타냄으로 요구하는 단계로 설정한 후 5s 이상 내버려 
두면 자동으로 속도 설정으로부터 빠져나간다.

설정값:
 
  1 레벨     2 레벨     3 레벨    4 레벨
  2cm/s    2.5cm/s    3cm/s   3.5cm/s 

■ 낑김 방지 출력 설정 기능
수신기 매칭 버튼을 약 15초이상 길게 누르면 삐- 
소리가 5회 난후에 삐- 소리가 0.5초 정도 연속적으로 
지속된다. 이때 이 매칭 버튼을 짧게 누르면 삐-소리가
1회 나면 이 기능이 설정된 것이며 2회 나면 해제된 
것이다. 이후 만약 이 기능을 해제하고 싶으면 이 버튼을  
약 5s 이상 길게 누르면 삐 소리가 나는데 1회 나면 
설정이 된것이고 2 회 나면  설정이 취소된 것이다.

이 반-낌기능이 설정되면 버튼의 2번째 누름은 매 

누룸마다 현재의 반-낌출력을 표시하는데 1회 삐- 는
레벨 1, 2회 삐-는 레벨 2 이와 같이 레벨 6까지 설정할 
수 있으며 5s이상 내버려 두면 자동으로 설정 모드에서 
빠져나간다.  공장 출하 시 설정은 레벫 1 이다.

설정 값
 
  1 레벨  2 레벨  3 레벨  4 레벨  5 레벨  6 레벨
   5Kgs   6Kgs   7Kgs   8Kgs    9Kgs   10Kgs 

■ 설치 규격

※ 현장 여건 및 편의성을 고려한 후에 창틀 위 ,
   아래에  또는 천정에 설치한다.

◆ 벽면 창틀 위(TOP)에 고정 설치 시

◆ 벽면 창틀 아래(BOTTOM)에 고정 시

◆ 천정(CEILING)에 고정 설치 시
  * 안내: 천정 설치용 나사못 구멍은 현장에서 적당하게 뚫어야함.

 ◆ 통신 인터페이스 사용 방법
     옵션 기능의 기기의 경우에는 기기에 포함된 별도 매뉴얼을
     참조한다.                                              
  

                       
ATI-AWC34CA-20190320-A4HWP

방식 설명 기능

3-선식

■황록 : 접지
■청+  : N
■록   : 방향 선
적     : L1
흑     : L2

* 제어방식:
■ 리모컨 조작

4-선식

■적색   L1
■청색   N
■흑색   L2
■황록   GND 

* 재어방식:
■ 라인전압 조작
▣ 리모컨 조작 
라인전압 직접 L1 과 
L2에 전원이 
투입되었을때만 리모컨 
조작 가능

5-선식

■록색   L1(방향)
■청색   N
■적색   L1
■흑색   L2
■황록   GND

* 재어방식:
■ 라인전압 조작
■ 리모컨 조작 
라인전압 직접 L1 과 
L2에 전원이 투입 여부와 
관계없이 리모컨조작가능

액튜에이터

천정


